
『　 　　　』は、Robotic Cleaner Dutiful and Competent （従順で有能なロボット掃除機）の略です。RcDC

自律走行式ロボット掃除機が
人手不足対策・業務効率化に貢献します

業務用ロボット掃除機

RcDC アールシーディーシー

タブレット端末で運転条件をかんたん設定

指定したエリアを自動的に清掃作業

リチウムイオン電池搭載で軽量・コンパクト設計

連続約２時間の自律自動運転が可能
（オプション約４時間）

接触、段差を検知する各種センサーを搭載

自動走行中の障害物は、回避動作で作業継続可能

ゴミ検知機能を搭載！
ゴミの量に応じて吸引力を自動切換え

ドライブレコーダー搭載で、
作業中の映像記録ができます（約７時間）

専用アプリ画面一例
タブレット画面で
作業マップを確認

無線通信で操作

ＲＶ-380ｉＸ

作業マップは

最大２００枚
登録可能

アマノロボットシリーズ
第二弾！！

動画で見る
ロボット掃除機を動画でご覧いただけます。

アマノ　清掃ロボット 検索



ご用命は信頼と実績の当店で

●性能を維持し長く安全にご使用いただくために、交換部品はアマノ純正部品をご使用ください。
●このカタログで使用されている製品の写真は、出荷時のものと一部異なる場合があります。
　また、仕様及び記載内容は事前の予告なしに変更することがあります。
●製品・サービス等の詳細についてのお問い合わせ、ご相談は下記支店・営業所まで。
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項目 ＲＶ-３８０ｉＸ
清掃幅 ３８０ｍｍ
清掃能力 ８７４㎡ /ｈ　（理論最大面積）
ダストパック容量 ４Ｌ
ブラシ回転数 １５００ｍｉｎ-１

走行速度 ＭＡＸ２.３ｋｍ/ｈ
走行方式 自動運転式
バッテリー リチウムイオン電池ＤＣ２６Ｖ／２０Ａｈ
連続稼動時間 約２時間
大きさＷ×Ｌ×Ｈ ４７４×７６０×５７５ｍｍ
質量 ３０ｋｇ（標準バッテリー１個搭載時）

項目 専用充電器  
入力 ＡＣ１００Ｖ ５０／６０Ｈｚ
出力 ＤＣ２８.８Ｖ　６Ａ
充電時間 約４時間
※充電時間は、バッテリーの放電状態、劣化状態、周囲温度により異なります。

※実際の清掃能力は、清掃エリアや運転条件の設定によって変化します。
※連続稼働時間は、使用条件、バッテリーの放電および劣化状態、周囲温度により
異なります。

■仕様

操作方法

主な構造

清掃したいエリアの作業マップを作成します。作業マップは、タ
ブレットのリモコン操作で本体を走行させて作成します。
※清掃ルート通りに走行させる必要はありません。作業マップを作るため
必要なおおまかな範囲だけでＯＫです。

タブレット上で作業マップを確認します。作業エリアと作業条件
を設定し、作業プランを登録します。

登録した作業マップのスタート位置に本体を移動します。登録し
た作業プランを呼び出し自動運転を開始します。

作業の進行状況は、タブレットで確認できます。
※作業マップ作成後は、本体のみでの自動運転もできます。
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適用環境
●毛足８ｍｍ未満の傾斜や段差の無いタイルカーペットフロア。

●ハードフロア全般（Ｐタイル、長尺ビニル、セラミック、石質床、
塗り床、コンクリート床など）。
●コンクリートや木材など、硬質で表面が滑らかな壁材で構成された
エリア。

●半径１０ｍ以内にセンサーが認識できる壁面のあるエリア。
※レーザーレンジファインダーで検知可能な範囲の４０％以上に、認識でき
る目標物があることが目安です。

●広さ５０ｍ×５０ｍのエリア（１マップの最大値）。
●頻繁に移動するものが含まれていないエリア。
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表示灯
ロボットの状態表示

本体操作部

ディスプレイ
ロボットの状態・メニュー表示緊急停止ボタン

スタート / ストップボタン

決定ボタン
メニュー決定など

上下左右ボタン
メニュー選択など

吸引ヘッド
（パワーノズル）

障害物センサー
（超音波センサー）

操作スイッチ
（決定ボタン / 上下左右ボタン）

障害物センサー
（レーザーレンジファインダー）

ドライブレコーダー
（カメラ）

ライト

接触センサー
（前バンパー）

接触センサー
（後バンパー） 段差センサー駆動輪

本体操作部

ブラシ

段差センサー

緊急停止ボタン

ディスプレー

吸
引
ヘ
ッ
ド

型式


